Przedmiar robét

Modernizacja kolektora sciekow ze zbiornika buforowego zlokalizowanego na terenie
oczyszczalni sciekbw w Sandomierzu.

Budowa: Roboty montazowe i modernizacyjne miejskiej oczyszczalni $ciekow w Sandomierzu

Obiekt lub rodzaj robot: Obiekty technologiczne ( kanat doptywowy; kanat pomiarowy, kolektor sciekow ze zbiornika buforowego)
wraz z modernizowang infrastrukturg techniczna.

Lokalizacja: 27-600 Sandomierz
Nr ew. dziatki: 1346/9

Nr STWIOR: ST-00,

Nazwa i kod CPV: 45000000-7 Roboty budowlane
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggow i rurociggéw do odprowadzania sciekow
45252200-0 Wyposazenie oczyszczalni Sciekow
45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drég

Inwestor: P G Ki M w Sandomierzu Spétka z o.o.
Ul. Przemystowa 12
27-600 Sandomierz

Data opracowania: Autor opracowania:
2017-11-20 Adam Jacek Szwed L
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Ogodlina charakterystyka obiektéw lub robét

Opracowanie swoim zakresem obejmuje zakres prac nie objety w wczesniejszej modernizacji a podlegajacemu remontowi w szczegolnosci:
Wykonanie prac modernizacyjnych polegajacych na:

* Wykonanie dodatkowego odcinka rurociaggu ze zbiornika buforowego pomiedzy dotychczasowym zrzutem 06a,b,d — koryto pomiarowe a 03
kanatem doplywowym w tym:

. Deflektor ze stali nierdzewnej dn 300mm ( wykonanie indywidualne) 0H18N9 szt.1

. Klapa zwrotna montowana do sciany dn 300mm szt. 1

. Przejscia szczelne dla rurociggu dn 300mm szt.2

. Rurociag z rur PEHD SDR 17 PN 10 dz 315x18,7mm mb 78.6

Ksztattki z rur PEHD SDR 17 PN 10 dz 315x18,7mm kolano 15° szt. 1

. Ksztattki z rur PEHD SDR 17 PN 10 dz 315x18,7mm kolano 45 ° szt. 4

oMBRWN=

* Montaz ukladu zasuw nozowych w projektowanej komorze oraz wylotow zabezpieczonych deflektorami w kanale pomiarowym 06a w tym:

1.Lacznik Supa Maxi TM kotnierzowo-kielichowy do rur zeliwnych, PE, PVC, stalowych - kpl.3

2. Zasuwa nozowa DN 300 z niewznoszgcym sie wrzecionem z napedem recznym, wskaznik sztywny pozyciji klina zasuwy typ 45/59,
Teleskopowy przedtuzacz trzpienia do przepustnicy typ 756 - kpl.3

3. Tréjnik zeliwny kotnierzowy DN 300/300 - kpl.1

4. Trojnik zeliwny kotnierzowy redukcyjny DN 300/150/300 -

kpl.1

5. Kolano dwukotnierzowe Q DN 300 kat 90° - kpl.1

6. Zasuwa nozowa DN 150 z niewznoszacym sie wrzecionem z napedem recznym, wskaznik sztywny pozycji klina zasuwy typ 45/59,
Teleskopowy przedtuzacz trzpienia do przepustnicy typ 02 - kpl.1

7. Kolano dwukotnierzowe Q DN 150 kat 90° - kpl.1

8. Deflektor ze stali nierdzewnej dn 300mm ( wykonanie indywidualne) 0H18N9 - szt.1

9. Rura PE100 kan. cisn. sztanga SDR17; PN10 czarna 315x18,7mm domiar na budowie 4mb

10.Komora prefabrykowana zelbetowa z przekryciem plytami zelbetowymi z kpl. przejs¢ ,wtazéw zeliwnym i wywiewkami ,zgodnie z opisem -

kpl.1

11.Przejscie szczelne dla rury PEHD dz 315x18,7mm ,zgodnie z opisem - kpl.2

12.Przejscie szczelne dla rury stalowych dn 300 ,zgodnie z opisem -

kpl.1
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Przedmiar robot
Nr Podstawa Opis robét Jm llosé
Kosztorys Modernizacja kolektora sciekéw ze zbiornika buforowego zlokalizowanego na
terenie oczyszczalni sSciekéw w Sandomierzu.
1 Rozdziat Wykonanie dodatkowego odcinka rurociagu ze zbiornika buforowego pomiedzy
dotychczasowym zrzutem obiekt nr: 06a,b,d — koryto pomiarowe a obiektem
nr: 03 kotem doptywowym.
1.1 Grupa Wykonanie kolektora dn 315mm 1=76,8m
1.1.1 Element Roboty ziemne
1.1.1.1  |KNR201/120/3 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowéw melioracyjnych w terenie
réwninnym
Wyliczenie ilosci robot:
\76,8/1000 0,076800
RAZEM: 0,076800 km 0,0768
1.1.1.2 |KNR 201/120/3 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowéw melioracyjnych w terenie
réwninnym - inwentaryzacja powykonawcza
Wyliczenie ilosci robét:
76,8/1000 0,076800
RAZEM: 0,076800 |km 0,077
1.1.1.3 |KNRAT Wykopy liniowe o gt. do 2,4 m o szer. do 1,0 m w gruncie kat. |-l w umocnieniu typu box "PODLASIE
11-0104-0101  |2" - wariant 2
Wyliczenie ilosci robot:
\76,8*1 ,61,1*0,8 108,134400
RAZEM: 108,134400/m3 108,134
1.1.14 |KNRAT Reczne roboty ziemne w wykopach liniowych o szer. do 1,0 m w gruncie kat. I-Il w umocnieniu
11-0107-0100  |stupowo-listwowym "PODLASIE 3" - naktady uzupetniajgce - wariant 1
Wyliczenie ilosci robét:
76,8*1,6*1,1*0,2 27,033600
RAZEM: 27,033600|m3 27,034
1.1.1.5 |KNRAT Mechaniczne zasypywanie wykopoéw liniowych o gt. do 2,8 m, szer. do 1,0 m w gruncie kat. I-1l w
11-0109-0101 umocnieniu "PODLASIE"; koparka 0,60 m3 - wariant 2
Wyliczenie ilosci robot:
\76,8*1 ,61,1*0,8 108,134400
RAZEM: 108,134400/m3 108,134
1.1.1.6 |KNRAT Reczne zasypywanie wykopdw liniowych w umocnieniu "PODLASIE" w gruncie kat. I-1l dla
11-0112-0100  |gtebokosci wykopu do 2,8 m - wariant 1
Wyliczenie ilosci robét:
76,8*1,6*1,1*0,2 27,033600
RAZEM: 27,033600|m3 27,034
1.1.1.7 |KNR 1312/217/6 | Zageszczanie zasypanych wgtebien lub nasypdéw zageszczarkami wibracyjnymi ( do pozyciji
zasypanie reczne)
Wyliczenie ilosci robot:
45,72 45,720000
RAZEM: 45,720000|m3 45,720
1.1.2 Element Roboty montazowe kolektora sciekow
1.1.2.1  |KNNR Montaz rurociggéw z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi'315°'mm
4/1009/13 (2)
Wyliczenie ilosci robét:
76,8 76,800000
RAZEM: 76,800000|m 76,800
1.1.2.2 |KNNR Potaczenie rur polietylenowych, cisnieniowych PE, PEHD metoda zgrzewania czotowego, Fi 315'mm
4/1010/13 (1)
Wyliczenie ilosci robot:
kolano 15,kolano 45 2*5 10,000000
rurociag 26 26,000000
RAZEM: 36,000000|ztacze 36,000
1.1.2.3 |KNNR 4/1012/5 |Montaz ksztattek cisnieniowych PE, PEHD o fgczeniach zgrzewano-kotnierzowych (Kolano PEHD 45
(2) PE 100 ), Fi'315mm, PE-HD
Wyliczenie ilosci robot:
4 4,000000
RAZEM: 4,000000|szt 4,000
1.1.2.4 |KNNR 4/1012/5 |Montaz ksztattek cisnieniowych PE, PEHD o tgczeniach zgrzewano-kotnierzowych (Kolano PEHD 15
(2) PE 100 ), Fi"315'mm, PE-HD
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1,000
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Nr Podstawa Opis robét Jm llosé
1.1.2.5 |KNRW Zabezpieczenie kabla w ziemi rura dwudzielng "arota 110mm"
219/218/1
Wyliczenie ilosci robot:
\3*3+6+50 65,000000
RAZEM: 65,000000|zabezp. 65,000
1.1.26 |KNR219/219/1 |Oznakowanie trasy gazociggu utozonego w ziemi taSmg z tworzywa sztucznego (analogia
oznakowanie trasy wodociagu)
Wyliczenie ilosci robét:
76,8 76,800000
RAZEM: 76,800000|m 76,800
1.1.2.7 |KNR 228/315/2 \Oznakowanie trasy rurociggu tabliczkami na stupku betonowym
Wyliczenie ilosci robét:
5 5,000000
RAZEM: 5,000000 |kpl. 5,000
1.1.2.8 |KNNR 4/1408/5 |Uktadanie mieszanki betonowej w konstrukcjach - tawy fundamentowe, bloki oporowe - transport
mieszanki betonowej pojemnikiem do betonu
Wyliczenie ilosci robot:
bloki oporowe \0.8*(0.8+0.8/2)*5 4,800000
RAZEM: 4,800000/m3 4,800
1.1.2.9 |KNNR 4/1407/2 |Deskowanie scian prostych,blokéw oporowych o wys. do 3 m
Wyliczenie ilosci robot:
bloki oporowe \2*0.8*(0.8+0.8)*4 10,240000
RAZEM: 10,240000|m2 10,240
1.1.2.10 |Kalkulacja Montaz przejscia szczelnego do zabetonowania z tancuchem uszczelniajgcym prod..: ,Integra” dn
indywidualna 315mm.
Wyliczenie ilosci robét:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
1.1.2.11 |Kalkulacja Montaz - Klapa zwrotna montowana do $ciany dn 300mm, Deflektor ze stali nierdzewnej dn 300mm
indywidualna ( wykonanie indywidualne) OH18N9
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
1.1.2.12 |KNNR 4/1606/5 |Proba wodna szczelnosci sieci wodociggowych z rur typu HOBAS, PCW, PVC, PE, PEHD, (rurociag
200'm) Dn"300'mm
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000|préba 1,000
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2 Rozdziat Montaz uktadu zasuw nozowych w projektowanej komorze oraz wylotéw
zabezpieczonych deflektorami w kanale pomiarowym 06a
2.1 Grupa Montaz komory zasuw wraz z ukladem zasuw nozowych
2.1.1 Element Roboty ziemne
2111 |KNRAT Wykopy liniowe o gt. do 2,4 m o szer. do 1,0 m w gruncie kat. |-l w umocnieniu typu box "PODLASIE
11-0104-0101  |2" - wariant 2
Wyliczenie ilosci robot:
\4*3*2*0,8 19,200000
RAZEM: 19,200000|m3 19,200
21.1.2 |KNR AT Reczne roboty ziemne w wykopach liniowych o szer. do 1,0 m w gruncie kat. I-Il w umocnieniu
11-0107-0100  |stupowo-listwowym "PODLASIE 3" - naktady uzupetniajgce - wariant 1
Wyliczenie ilosci robét:
4*3*2*0,2 4,800000
RAZEM: 4,800000/m3 4,800
2113 |KNRAT Mechaniczne zasypywanie wykopoéw liniowych o gt. do 2,8 m, szer. do 1,0 m w gruncie kat. I-1l w
11-0109-0101 umocnieniu "PODLASIE"; koparka 0,60 m3 - wariant 2
Wyliczenie ilosci robot:
\4*3*0,3*0,8 2,880000
RAZEM: 2,880000|m3 2,880
21.1.4 |KNR AT Reczne zasypywanie wykopdw liniowych w umocnieniu "PODLASIE" w gruncie kat. I-1l dla
11-0112-0100  |gtebokosci wykopu do 2,8 m - wariant 1
Wyliczenie ilosci robét:
14*3*0,3*0,2 0,720000
RAZEM: 0,720000|m3 0,720
2.1.1.5 |KNR 1312/217/6 |Zageszczanie zasypanych wgtebien lub nasypdéw zageszczarkami wibracyjnymi ( do pozyciji
zasypanie reczne)
Wyliczenie ilosci robot:
0,72 0,720000
RAZEM: 0,720000|m3 0,720
21.2 Element Roboty montazowe
2.1.21 |Kalkulacja Montaz armatury w komorze zasuw wg opisu i zestawienia
wilasna kpl 1,000
213 Element Roboty budowlane
2.1.3.1 |Kalkulacja Dostawa i montaz prefabrykowanej zelbetowej komory zasuwa wraz z wywiewkami i wtazami
wiasna zelbetowymi ,stopniami wtazowymi kpl 1,000
214 Element Roboty zwigzane z odbudowa drég
2.1.4.1 |KNKRB 00-06 |Koryto wykonywane mechanicznie w gruncie kategorii I-1V z profilowaniem dna koryta spycharka
0101-0100 gasienicowg i zageszczaniem podtoza walcem wibracyjnym samojezdnym.
Wyliczenie ilosci robét:
4*4*0,1 1,600000
RAZEM: 1,600000|m3 1,600
2142 |KNR401/108/19|Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzu z rozbieranych konstrukcji zwirobetonowych i
zelbetowych na odlegtos¢ do 1 km- przywdzka zmagazynowanych materiatow
Wyliczenie ilosci robot:
\4*4*0,1 1,600000
RAZEM: 1,600000|m3 1,600
2.1.4.3 |KNNR 6/202/3 |Nawierzchnie zwirowe, warstwa goérna gr. 8 cm z kruszywa rozscietanego recznie
Wyliczenie ilosci robot:
4*4 16,000000
RAZEM: 16,000000|m2 16,000
2.1.4.4 |KNNR 6/202/4 |Nawierzchnie zwirowe, warstwa goérna gr. 12 cm z kruszywa rozscietanego recznie
Wyliczenie ilosci robot:
4*4 16,000000
RAZEM: 16,000000|m2 16,000
2.1.4.5 |KNNR 6/205/1 |Nawierzchnie z brukowca, kamien narzutowy 16-20°cm (analogia beton B30)
Wyliczenie ilosci robot:
4*4 16,000000
RAZEM: 16,000000|m2 16,000
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